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TP5: Utilisation des timers 
 

Ressources : diaporama 

1) Clignotement de la led rouge sur PC0; Utilisatio n du Timer1  
A l'aide de l'assistant, configurer le Timer1 pour une résolution de 1,6µs et une période d’interruption 
du Timer1 égale à 0,1s. Valider les interruptions en provenance de Timer1 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Travail demandé : créer un projet tp5_1_timers.pjt 

Clignotement de la led rouge ( PC0) avec une période de 1s 
Créez une boucle infinie qui ne fait rien dans le programme principal.  
Dans la routine d'interruption de timer1 : 

Créer une variable de comptage  qui sera incrémentée à chaque entrée dans le SPI 
Si elle vaut ‘5’, inversez l'état de la led rouge, sinon sortir du SPI. 

Testez. Vérifiez à l'oscilloscope la durée de clignotement.  
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2) Comptage d'événements  
 

2.1 )Comptage d’évènements par débordement 
On veut compter les fronts d’une horloge 2Hz connectée sur T1CKI (PC0). 
Tous les 5 fronts consécutifs, le sous programme d’interruption affiche la valeur comptée du nombre 
de fronts sur moniteur. 
On rappelle que le Timer1 produit une interruption à chaque fois que le registre TMR1 passe de 
655355 à 0 et que l'on peut écrire une valeur initiale dans  TMR1.  
Timer1 est déclenché en externe et génère une interruption à chaque front montant de T1CKI. 

 
 

 
Travail demandé : créer un projet tp5_2_comptage.pjt 
 
Créer une variable de comptage des fronts initialisée à ‘0’. 
Fixer la valeur initiale de TMR1 pour partir en interruption  au 5e front de T1CKI 
Dans la routine d'interruption de timer1 : 

 Ajouter 5 à la valeur de la variable de comptage des fronts 
Afficher la valeur de la variable de comptage des fronts sur T1CKI 

Testez. Vérifiez à l'écran le bon fonctionnement. 
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2.2 ) Comptage d’évènements par comparaison 
 
On veut compter les fronts d’une horloge 0,5Hz connectée sur T1CKI (PC0). 
Tous les 5 fronts consécutifs, le sous programme d’interruption affiche la valeur comptée du nombre 
de fronts sur moniteur. 
On rappelle que l'on peut écrire dans le registre TMR1 et que la valeur comptée de TMR1 peut être 
comparée à la valeur de CCPR1. Une interruption est générée à l’égalité. 
 

 
Travail demandé : créer un projet tp5_2_comparaison.pjt 
 
Créer une variable de comptage des fronts initialisée à ‘0’. 
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Initialiser le Timer1  en horloge externe ( T1CKI) avec un PRD de 1. 
Fixer la valeur initiale de CCP1 pour partir en interruption  au 5e front de T1CKI. 
Dans la routine d'interruption de timer1 : 

 Ajouter 5 à la valeur de la variable de comptage des fronts 
Afficher la valeur de la variable de comptage des fronts sur T1CKI 

Testez. Vérifiez à l'écran le bon fonctionnement. 
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3) Mesure de durée avec le module "Capture"  
On veut mesurer la durée en ms entre deux fronts montants de CCP1 ( PC2 )et l'afficher sur 
moniteur.  
On reliera un GBF à CCP1 ( PC2 ) 
Il faut:  
Un "drapeau" pour savoir si c'est le premier front ou le 2e :   "front1_2 ". 
Un compteur de débordement de timer1. "nbre_debordements "  
Deux entiers sur 16 bits, "T1" et "T2" : T1 est l'instant du 1er front, T2 est l'instant du 2ème front. 
Un entier sur 32 bits "nbre_fronts " : il représente le nombre de périodes d'horloge entre 2 
évènements;  
Donc  tsdebordemennbreTTfrontsnbre _212_ 16 ×+−= . 
Un réel "temps " : il représente le temps écoulé en secondes entre 2 évènements. 
et 1log_ Timerdeehorperiodefrontsnbretemps ×=   

 

 

 

Vérifier que la ligne  
 
setup_ccp1(CCP_CAPTURE_RE); 
 
apparaît bien dans le fichier en C. 
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Travail demandé : créer un projet tp5_3_capture.pjt 
 
Testez. Vérifiez à l'écran le bon fonctionnement. 
 
COURAGE !!!!!!!! 
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4) Utilisation du PWM  
 
On veut générer un signal périodique (2kHz) à rapport cyclique variable. 
On utilise le timer2  (   sortie sur CCP1 (PC2)    ) 
 
1er méthode :  
Dans Others : 

 
Cela règle automatiquement le Timer2 
 

 
 
Le réglage de PWM Duty du magicien pose un problème  !!!!!!!!! 
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2e méthode :  
 
On donne soit même la valeur deDUTY : .312 par exemple ( A justifier ) 
 

 
Travail demandé : créer un projet tp5_4_PWM.pjt 
 
Testez. Vérifiez à l'écran le bon fonctionnement. 
 
COURAGE !!!!!!!! 
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5) Utilisation du chien de garde  
 
On veut réaliser un chien de garde de période 2,304s. 
En appuyant sur BP1, le programme affiche la valeur de compte qui s'incrémente 
Si l'appui dure plus de 2,304s, le comptage est réinitialisé à zéro 

 
 
Travail demandé : créer un projet tp5_5_WDT.pjt 
 
 
 
 
 


