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TP4: Utilisation des interruptions 

1. ) Introduction  
Voir la présentation diaporama "Les interruptions".  
Nous allons tester 4 types d'interruptions:  
• Externe sur l'entrée INT/RB0.  
• Externe sur une des entrées RB4 à RB7'  
• Interne, sur la fin de conversion A/N.  
• Interne sur réception d'un caractère sur la RS232.  
 

2. ) Interruption externe sur l'entrée INT/RB o.  

2.1 )  Allumage et extinction d’un segment  
Allumage et extinction de la led rouge par appui sur droite_joystick. 
Gestion par interruptions sur l'entrée PB0/INT 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Programme principal : 
 
Début 
Initialisations 
Autoriser interruption sur INT/RB0 
Tester les leds 
Faire 
rien 
toujours 
Fin  
 

Routine Interruption  
 
Début 
interdire interruptions  
 
val_led=val_led^1 
Inverser état de led rouge 
autoriser interruptions  
 
Fin  
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Travail demandé : créer un projet TP4_1_INT.pjt  
 
Remarque: le bouton poussoir droite_joystick est câblé sur PB0 

2.2 )  Comptage d’évènements  
Comptage du nombre d'appui sur droite_joystick et affichage sur écran PC 
Gestion par interruptions sur l'entrée PB0/INT 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Travail demandé : créer un projet TP4_1_INT_RS232.pjt  
 
Remarque: le bouton poussoir droite_joystick est câblé sur PB0 
 
 
 

Programme principal : 
 
Début 
Initialisations 
Autoriser interruption sur INT/RB0 
 
compte_droite =0 
Tester les leds 
 
Faire 
 Afficher: " nombre d'appuis=:" valeur(compte_droite)  
 Attendre(300ms)  
toujours 
Fin  
 

Routine Interruption  
 
Début 
interdire interruptions  
 
compte_droite= compte_droite+1 
Inverser état LED rouge  
 
autoriser interruptions  
 
Fin  
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3. )  Interruption externe sur les entrées RB4 à RB 7  
On utilise centre_joystick pour incrémenter et bas_joystick pour décrémenter un comptage. 
L’affichage du résultat du comptage se fait à l’écran du PC  
Le programme principal   Teste les leds  

puis  
affiche la valeur comptée et temporise 300ms en boucle 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Travail demandé : créer un projet TP4_2_B4B7_RS232.pjt  
Remarque: le bouton poussoir centre_joystick est câblé sur PB4 et le bouton poussoir  
   bas_joystick est câblé sur PB5 

Gestion par interruptions sur les entrées PB4 et PB5 
 

 

 

Programme principal:  
 
Début  
Initialisations  
compte=0 
Autoriser interruption changement sur B4 à B7  
Autoriser interruptions générales 
 
Tester les leds 
Afficher »le programme tourne » 
faire  
Rien 
toujours  
Fin   

 

Routine Interruption  
 
Début 
interdire interruptions  
 
Si appui sur centre_joystick  
 Incrémenter compte et afficher 
Si appui sur bas_joystick  
 décrémenter compte et afficher 
 
autoriser interruptions  
 
Fin  
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4. ) Interruption interne, sur fin de conversion A/ N.  
On reprend l'exercice tp2_conv3.c. 
Conversion sur 10 bits du potentiomètre PA0. Le résultat est dans la variable "result" 
On affiche le résultat sur le moniteur de l'ordinateur 
Au lieu que la mise à jour de la valeur lue se fasse dans le programme principal, elle doit se faire 
dans la routine d'interruption liée à la fin de conversion.  
La routine d'interruption positionnera un "drapeau" signalant que le résultat est prêt.  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Travail demandé : créer un projet TP4_3_CONV.pjt  
 
Remarque:   Gestion par interruptions par fin de conversion. 

Programme principal:  
 
Début  
Initialisations  
Autoriser interruption fin de conversion  
Autoriser interruptions générales 
 
Tester les leds 
Configurer le CAN 
 
faire  
Lancer la conversion et mémoriser dans ‘result’ 
Attendre(300ms) 
toujours  
Fin   

 

Routine interruption:  
 
Début  de routine interruption A/N  
interdire interruptions  
volt � 5.0/1024 * result  
Tant que (volt différent de avant_volt) 
    { 
    Afficher la valeur de volt 
    Avant_volt � volt   
    } 
 
autoriser interruptions  
 
Fin  de routine interruption A/N  
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5. ) Interruption interne, sur fin de réception d'u n caractère sur la 
RS232.  
Le programme principal demande la saisie d’un caractère au clavier puis l’envoie au PIC par la 
RS232. 
Le programme d’interruption affiche cette valeur à l’écran. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Travail demandé : créer un projet TP4_4_RS232.pjt   
Remarque:   Gestion par interruptions par fin de conversion. 
 

 

Programme principal:  
 
Début  
Initialisations  
Autoriser interruption caractère reçu  
Autoriser interruptions générales 
 
Déclarer « touche » de type caractère‘ 
Tester les leds 
 
faire  

Afficher: " appuyer sur une touche" 
Attendre(300ms) 

toujours  
Fin   

 

Routine interruption:  
 
Début  de routine interruption A/N  
interdire interruptions  
 
Récueillir le caractère reçu 
Afficher : 
la touche appuyée est « valeur de la touche »  
 
autoriser interruptions  
 
Fin  de routine interruption A/N  
 


