Formation C pour uC PIC TP4 1/5

TP4: Utilisation des interruptions

1.) Introduction

Voir la présentation diaporama "Les interruptions".
Nous allons tester 4 types d'interruptions:

» Externe sur I'entrée INT/RBO.

» Externe sur une des entrées RB4 a RB7"

* Interne, sur la fin de conversion A/N.

* Interne sur réception d'un caractere sur la RS232.

2.) Interruption externe sur lI'entrée INT/RB .

2.1) Allumage et extinction d'un segment

Allumage et extinction de la led rouge par appui sur droite_joystick.
Gestion par interruptions sur I'entrée PBO/INT

e projc )
Intermupts Inserted into _c file before main():
[ Timer O averflow [uzing RTCC name)

[TIPart B any change on B4-B7 #int_EXT
[Pl E sternal intermupt _I{EXT—' sr)
[T&nalog to digital conversion complete

[TIR5232 transmit buffer empty 3

[[IR5232 receive data available
[ Timer 1 overflow Inserted into _c file in main(}:
[T Timer 2 overflow

[T Capture ar Campare or unit 1

[T Capture or Compare ot unit 2

ISP ar 12C activity

[1Bus collizion

[1Data eeprom ‘wite complete

[ Timer 0 overtlow [using TIMERD name)
[IComparatar 1 detect

enable_interrupts({INT_EXT):
enable_interrupts{GLOBAL):

Wiew Code

Generated

from this tab
L4444

% Gereral A Commumications 45P1 and LCD 4 Timers APCHTimers AAnalog AQther lnterrupts ADrivers A10 Fins 4High/Low Volkage [ EEI-I

Programme principal : Routine Interruption
Début Début

Initialisations interdire interruptions
Autoriser interruption sur INT/RBO

Tester les leds val_led=val_led"1

Faire Inverser état de led rouge
rien autoriser interruptions
toujours

Fin Fin

Tp picl6F876 en C tp4 STS_interruptions_PICV2.doc



Formation C pour uC PIC TP4

Travail demandé : créer un projet TP4_1 INT.pjt

Remargue: le bouton poussoir droite_joystick est cablé sur PBO

2.2 ) Comptage d’évenements

Comptage du nombre d'appui sur droite_joystick et affichage sur écran PC

Gestion par interruptions sur I'entrée PBO/INT

2/5

Programme principal :

Début
Initialisations
Autoriser interruption sur INT/RBO

compte_droite =0
Tester les leds

Faire
Afficher: " nombre d'appuis=:" valeur(compte_droite)
Attendre(300ms)

toujours

Fin

Routine Interruption

Début
interdire interruptions

compte_droite= compte_droite+1
Inverser état LED rouge

autoriser interruptions

Fin

Travail demandé : créer un projet TP4_1 INT_RS232.pjt

Remarque: le bouton poussoir droite_joystick est cablé sur PBO
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Interruption externe sur les entrées RB4aRB 7

On utilise centre_joystick pour incrémenter et bas_joystick pour décrémenter un comptage.

L'affichage du résultat du comptage se fait a I'écran du PC
Teste les leds

Le programme principal
puis

affiche la valeur comptée et temporise 300ms en boucle

l

Mews project

Intemupts

[ Timer 0 overflow [using R TCC name)
M Fort E any change on B4-E7
[TIExternal interupt

[Ténalag ta digital conversion camplete
[CIRS232 tranamit buffer emply
[(IR5232 receive data available

[ Timer 1 overflow

[ Timer 2 overflow

[TICapture or Compare ot urit 1
[CICapture or Compare on unit 2

7 0K
X Cancel

T Help

Inserted into _c file before main():

ISP ar 12 activity :‘igl__RB
[TIBus callision { _isr()
[0 ata eeprom ‘wiite complete

H

[ Timer O overflow (uzsing TIMERD name)
[TIComparator 1 detect

Inserted into _c file in main():

enable_interrupts{INT_RB):
enable_interrupts(GLOBAL):

Yiew Code

Generated

from this tab
LEL LS L4

Programme principal: Routine Interruption

Début Début
Initialisations interdire interruptions
compte=0

Si appui sur centre_joystick
Incrémenter compte et afficher
Si appui sur bas_joystick
décrémenter compte et afficher

Autoriser interruption changement sur B4 a B7
Autoriser interruptions générales

Tester les leds
Afficher »le programme tourne »

faire
Rien
toujours
Fin

autoriser interruptions

Fin

Travail demandé : créer un projet TP4_2 B4B7_ RS232.pjt

Remarque: le bouton poussoir centre_joystick est cablé sur PB4 et le bouton poussoir
bas_joystick est cablé sur PB5
Gestion par interruptions sur les entrées PB4 et PB5
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4.) Interruption interne, sur fin de conversion A/ N.

On reprend l'exercice tp2_conv3.c.

Conversion sur 10 bits du potentiomeétre PAO. Le résultat est dans la variable "result”

On affiche le résultat sur le moniteur de I'ordinateur

Au lieu que la mise a jour de la valeur lue se fasse dans le programme principal, elle doit se faire

dans la routine d'interruption liée a la fin de conversion.

La routine d'interruption positionnera un "drapeau” signalant que le résultat est prét.

Intermupts

[ Timner O cverflow [using RTCC name)
| Port B any chanae on B4-B7
[JE stemal interupt

¥ &nalog to digital conversion complete
[R5 232 transmit buffer empty
[[IR5232 receive data available

[ Timer 1 cverflow

[ Tirmer 2 overflow

[ Capture o Compare on unit 1

[ Capture or Compare an unit 2

ISP or 1 2C activity

[T]Bus colision

[ Data esprom 'Write complete

[ Timer O cverflow (uzsing TIMERD name)
[]Comparator 1 detect

|
Inserted into _c file betore main{):

#int_AD

AD_isr()

{

}

Inserted into .c file in main():
enable_interrupts{INT_AD):
enable_interrupts{GLOBAL);

WView Code
Generated

fram this tab
44444

S General 4Communications 45F1 and LCD £ Timers APCHTimers AAnalog 4 0Mer lntermupts A Drivers 41/0 Firs AHigh/Low Yoltage [ [E]#]

Programme principal:

Début

Initialisations

Autoriser interruption fin de conversion
Autoriser interruptions générales

Tester les leds
Configurer le CAN

faire

Lancer la conversion et mémoriser dans ‘result’
Attendre(300ms)

toujours

Fin

Routine interruption:

Début de routine interruption A/N
interdire interruptions

volt €< 5.0/1024 * result

Tant que (volt différent de avant_volt)

Afficher la valeur de volt
Avant_volt < volt

}

autoriser interruptions

Fin de routine interruption A/N

Travail demandé : créer un projet TP4_3 CONV.pjt

Remargue: Gestion par interruptions par fin de conversion.

Tp picl6F876 en C tp4 STS_interruptions_PICV2.doc



Formation C pour uC PIC TP4

5/5

. . . , . ' N
5.) Interruption interne, sur fin de réception d'u n caractere sur la
Le programme principal demande la saisie d’'un caractére au clavier puis I'envoie au PIC par la
RS232.
Le programme d’interruption affiche cette valeur a I'écran.
ew project |
rIntemupt . . o =
I-TimEI 0 vatiow g FTCE rame] \/ oK Inserted into .c file before maing):
[IPart B any changs on B4-B7 #int_RDA
[IExternal interupt X Cancel | RDA_isr()
[4nalog to digital corwersion complete i
[TIRS232 transmit buffer empty ? Help i
eive data available
[ Tirmer 1 overflow
[ Timer 2 cverflow Inserted into .c file in main():
[ICapture or Compare on urit 1 ) .
[ICoptro o Comparconuni Enable imterrupte(GLOBAL).
ar I12C activity
[IBus collizion
[ I'iite complete
[ Timer 0 overflow [using TIMERD name)
[ Comparatar 1 detect
=
View Code
Generated
from this tab
L0

% Gieneral 4 Communications 45P| and LED 4 Timers 4PCHT imers fAnalog 4 Other jIntermupts £ Drivers 41/0 Pins {Header Files

Programme principal:

Début

Initialisations

Autoriser interruption caractere regu
Autoriser interruptions générales

Déclarer « touche » de type caractere’
Tester les leds

faire
Afficher: " appuyer sur une touche"
Attendre(300ms)

toujours

Fin

Routine interruption:

Début de routine interruption A/N
interdire interruptions

Récueillir le caractere regu
Afficher :
la touche appuyée est « valeur de la touche »

autoriser interruptions

Fin de routine interruption A/N

Travail demandé : créer un projet TP4_4 RS232.pjt
Remarque:

Gestion par interruptions par fin de conversion.

Tp picl6F876 en C tp4 STS_interruptions_PICV2.doc



