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BTSSE 2012 E6-2  
Projet 1 : 

Contrôle de chariot tracteur
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Objectif :

Moderniser un produit existant afin d'étoffer le catalogue de la société.

Demandes client :

 Télécommande une main HF afin de contrôler le sens et la vitesse de 
déplacement.
 Système de suivi de ligne pour contrôler la direction du chariot.

Contraintes : 

 Les modules de contrôle doivent être compatibles avec les variateurs de la 
gamme afin de s'adapter aux produits existants.
 Respect des normes de communication.
 Sécurité des personnes lors du suivi de ligne et lors de la commande radio.
 Coût le plus faible possible
 

Projet 1 : 
Contrôle de chariot tracteur
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Projet 1 : 
Contrôle de chariot tracteur :

Le produit existant :
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Projet 1 : 
Contrôle de chariot tracteur :

L'émetteur de télécommande (2 étudiants)

Détecter 
une urgence

                     FP2

Traiter 
les informations

FP3

Alimenter
Gérer la charge

FP5

Emettre
En HF

                     FP4

Capter
sens et vitesse

                     FP1
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Projet 1 : 
Contrôle de chariot tracteur : 

Le récepteur de télécommande (1 étudiant)

Recevoir 
en HF

                   FP11

Décoder 
les informations 

reçues

                   FP12

Contrôler 
le moteur

                   FP13

Alimenter

                   FP05
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Projet 1 : 
Contrôle de chariot tracteur : 
Le suivi de ligne (2 étudiants)

Détecter 
la ligne

                   FP21

Interpréter 
le suivi de ligne

                   FP22

Contrôler 
le groupe 

moteur

                   FP23

Alimenter

                   FP05

Sécuriser 
le déplacement

                   FP24


