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GENERALITES

Cet ensemble est destiné 2 asservir des vérins hydrauliques
a partir d'un signal force généré par un capteur situé sur
la tige du vérin ou sur la structure elie~méme:

I1 comprend :

- Un tiroir "Alimentation Comptage" destiné, d'une part a
fournir les tensions stabilisées nécessairesau fonction-
nement de 1'électronique et, d'autre part, a mémoriser
le nombre de cycles réalisés.

- Un tiroir "Pont" 4 jauges 1204L, servant & transformer
ia déformation enregistrée par le capteur en une tension
analogique.

- Un tiroir "Double Générateur Position" générant deux
tensions sinusoidales indépendantes plus une tension
continue réglable pour former le signal force de commande.

~ Un tiroir servosystéme délivrant le courant nécessaire
au pilotage de la servovalve. Ce courant est obtenu a
partir de la comparaison entre la tension de commande
et la tension réponse délivrée par le tiroir pont De
plus, ce tiroir comprend les dispositif's de séecurité
qui, lors de leurs déclenchements, arrétent le montage
par l'intermédiaire d'une electrovalve placée en amont,
sur le circuit haute pression hydraulique.



2. PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

2.1.

2.2,

Tiroir-Alimentation Comptage (planche n’ 2)

Ce tiroir se compose d'un bloc alimentation 220 V
+ 15 V 500 mfy protégé - contre les surcharges et
courts circuits par limiteur drintensité,et d'un
compteur & présélection permettant de totaliser
et de programmer le nombre de cycles désirés.

Le signal provenant de la fin de comptage arréte
1e systéme en déclenchant la sécurite.

Tiroir Pont (Planche n° 1) :

- Le pont de jauges est alimenté en continu par un
régulateur (CI,). La tension d'alimentation peut
Stpe modifide par 1'intermédiaire des résistances
R,, R,, et R, (valeur de la tension dfalimentation

habitielle :35 V).

- Les 2 circuits intégrés CI, et CI, amplifient la
Faible tension de déviation enregistrée sur la
diagonale du pont de jauges. Un potentiométre P1
intercalé entre les 2 circuits intégrés ajuste
le gain entre 0 et 1330.

- Le réglage du zéro s'obtient en faisant le reéqui~
librage du circuit d'entrée CI1 par l'intermédiaire

de P2 et de RT'

Pour 1'étalonnage, par L'intermédiaire d'un bouton

poussoir B_ , un déséquilibre de 1000A*ou 2000 %

pour des jguges de 120-est obtenu par la mise en

paralléle de résistances étalonﬁ'esRsur un anche
du pont (déséqailibre égal a 210 eﬁpu 419 5~ pour
jauge 120 . K=2)



2.3. Tirair "Double Générateur Position" (planche n°® 3) : -

Les 2 générateurs de tension sinusoIdale se composent
chacun _de trois ampli opérationnels type u AT41 M.

Le circuit oscillant est réalisé & l'aide du circuit

CIL, qui forme un filtre passe bande inverseur avec

l?s éléments passifs RM’ RS’ P1, Res R?’ C1, C,, ou

Cg, Cu.

Sa tension de sortie est amplifiée et déphasée de T
pour &tre réinjettée sur son entrée par l'amplificateur
inverseur formé par CI,; Rys Ry, R3.

Deux gammes de fréquences sont obtenues par la mise en
paralléle ou non, de 2 condensateurs, C, sur C, et
Cu sur 02’ par l'intermediaire du doublé inverseur I1.,

Les gammes de fréquence respectivement obtenues sont :
0,25 H%\g FB\<2,5 H, et 2,5 HngH\\za H.

2

A l'intérieur de ces deux gammes, le réglage est effectué

a4 1taide du potentiométre P1

monté en résistance variable.

Le potentiométre P., avec l'ampli CI_ monté en amplificateur

inverseur, réglent“le gain de la tensSion de sortie a la
valeur maximale désirée. Le potentiométre de commande P
permet de rentrer progressivement la tension sinusoidalé
sur le systéme.

La tension continue représentant la valeur moyenne du
signal de commande est obtenue par le potentiométre

de position PP, branché directement entre le + et le -
15 V de la double alimentatbtion.
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5 ). Carte Servosystéme (planche n® U)

a) Principe :

L'amplificateur additionneur (A o) 3 gain variable regoit
sur une de ses entrées le signai - de commande formé par

la somme des trois signaux (E_, E2’ P) provenant du tiroir
tDouble Générateur Position.

Sur sa deuxiéme entrée, il recoit 1la tension réponse
déphaséedeT[’délivrée par le tiroir pont. Il crée, par
1'addition de ces deux signaux, la tension dlerreur qui
pilote la servovalve a travers un ampli courant (A11,
TE’ T.). La visualisation du courant servovalve est
assurée par deux diodes électroluminescentes DE, et DE2
commandées par ltampli A, . Le comptage est assuré a
partir de l'entrée Ei’ paf 1'intermédiatre d*Ad et du
relai RM' :

Un relai général de sécurité (RE.) assure la mise & zéro
du systéme dés qu'il est déelenché. Il peut &tre excité
soit par des informations externes {contacts sécurités
prés des'fin de course? arrdt coup de poing, fin de
comptage ...) soit par les séourités internes qui sont
de deux sortes

1) Celle aui encadre la valeur maxi positive et négative
du signal de commande et qui est vizualisée par les
diodes DE., et DE,.

3 b

2°) Celle qui encadre la valeur maxi positive et négative
du signal d'erreur et qui est visualisée par DE, et
DE_ (Cette dernigre séecurité arréte le systéme Eorsque
1’Zmpédance mécanique de la structure essayée évolue
rapidement). .

La mise & zéro du systéme s'effectue en ramenant la
tension de commande & la masse et en coupant l'alimen-
tation de 1'électrovalve de séeurité placée en amont
de la servovalve, sur le circuit hydraulique haute
pression.

Si aprés déclenchement de la sécurité, la réponse n'est
pas devenue nulle (cas oll il y a un probleéme sur l'en-
semble pont capteur) le relai RE met celle-ci a la
masse de maniére & annuler le cogrant servavalve.

Afin de commander deux vérins en stricte opposition de
phase par un simple générateur, un amplificateur inver-
seur a gain unité (AZ) peut &tre connecté sur llentree

E1.

Y A
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b) Rble des différents éléments :

L'amplificateur A crée le signal de consigne en faisant
1a somme des trois signaux E, , E, et P générés par le
tiroir "Double Générateur Positifn". E, et E, étant les
deux tensions sinusoidales et P, la tension Gontinue de
position.

Lfamplificateur A, s!il est branché, déphase le signal
E, de 7. .

A_, Au avec les potentiometres P, et P encadrent les
maxima de la tension de commande afin Ze déclencher la
sécuritéd stil v a dépassement.

A$, A6’ A_, P3, P, analysent et encadrent la tenslon
dTeryreur Eour décTencher la sécurité si la réponse du
systéme varie.

L'interrupteur I, assure la mise en service du relai
général de sécurité R, qui, commandé par le transistor
T,, annule le signal de commande s'il est déclenché.
Par son auto-alimentation, le relai maintiendra la ten—
sion de commande nulle tant qu'il ne sera pas désamorcé
par l'interrupteur I{.

A, et RE annulent la tension réponse si, aprés avoir
regu 1'o?dre de revenir en position nulle par la séourité,
eile ne le devenait pas. (Cas ou il ¥ a un probléme sur
la branche réponse).

R, déclenche le relai général de sécurité R, lorsqu'il
eEfexcitd par les sdeurités extérieures (congacts pres

des fins de course, arrét coup de poing) ou,par la fin

de comptage,R.,, alimenté a travers R.,, assure llali-
mentation de §3électrovalve de sécurité placée en amont

de la servovalve, sur la haute pression hydraulique.
(Ltélectrovalve est passante lorsqu'elle est sous tension).
A et R., assurent la commande du compteur de cycles a
pgrtir gg 1'entrée E
1

A]Q crée la tension dlerreur de commande en faisant la
différence entre la tension de consigne et la tension
réponse provenant du pont. Lt'amplitude du signal est
déterminée par le potentiométre P5 du gain asservissement

(1<c<50).

A, , T, et T, forment 1'amplificateur de courant pour la
1] Rl
servovilve,47,, D.,, Do, indiquent le sens du courant dans
127 "E1? TE2
la servovalve.

c et C sont des condenseteurs & ajouter si l'on désire
Xi %2 - P . .
Filtrer 16 signal réponse mais dans tous les cas C 1 doit
dtre égal & C,, pour garder un déphasage constant §e:%%
entre commande et réponse.

C.. et C,, peuvent &tre ajoutés si l'on désire filtrer la
Xg éu
ledture du courant servovalve.
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3. MODE D'UTILISATION

Lors de la premidre mise en service du montage, le vérin doit
obligatoirement &tre désolidarisé de la structure.

Avant toute mise en tension du servosystéme, s'assurer que la
haute pression hydraulique est bien coupée.

3.1. Branchement des cables :

Arvek covp Ir—E Servovalve
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3.2. Réglage du pont 120.4% :

- Stassurer qu'il n'’existe aucune contrainte au niveau du
capteur.

_ Aiuster le zéro A l'aide du potentiométre vzdpo".
J

- Appuyer sur le bouton "étalonnage" pour produire la
déformation sélectionnée(1000 ou 2000 m) et ajuster
la tension de sortie par 1tintermédiaire du poten-
tiométre Ygain®,

. _ Vérifier le zéro et le rectifier s'il y a lieu.

Remarque :

Pour raison pratigue, on a intérét & prendre une relation
simple entre la tension de sortie et la force qui lui
correspond mais, dans tous les cas, on deit avoir pour
1'effort maxi mesure, une tension de sortie aussi proche
que possible des possibilités maxi du pont.
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3.3. Réglage du "youble Générateur Position" :

- Le signal dont on voudra enregistrer le nombre de
cycles devra obligatoirement &tre produit par le
premier générateur (81).

a) Réglage du ler générateur (gauche)

L

Brancher un oscilloscope sur la sortie 81.
— OQuvrir 3 fond’le potentiométre de commande (P13)_

- Tourner le potentibmetre de gain P12 vers la droite,
de maniére & obtenir un signal. '

7.Basculer 1'interrupteur I ] sur la gamme de fréquence
aéairde : 0,25 Hy FB K25 Hy

2, Ho 28 H.
5H3\<\F\§2, Hay

- Ajuster cette fréquence a 1l'aide du potentiométre
1cgl fréquence" P
~ Régler la valeur créte-créte du signal alternatif
avec le potentiométre de gain 22 tours P en fonction

de la valeur de 1'effort maxi désiré et Aé 1'étalonnage
du pont de mesure. .

— Fermer le potentiométre P13 de commande.

b) Réglage du 2éme générateur :

— Procéder de la méme fagon que pour le ler.

Remarque :

-~ Si 1'on ne désire qu'un seul signal sinusoidal, on doit
pamener le gain du deuxiime générateur 3 zéro par 1l'inter-
médiaife du potentiométre P, puis fermer le poten-
tiométre de commande P23.

c) Réglage de la position :

— Afficher 0,00 sur le bouton compte-tours.

PR S
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3.4. Réglage du servosystéme :

N

— Mettre la visualisation du courant servovalve (12 sur M).
- Basculer l'inverseur I1 sur étalonnage "ET".
~ Annuler complétement le gain d'asservissement 4 1lfaide

du potentiométre P., puis tourner celui-ci vers la
droite de 3 & 4 tours.

3.5. Mise en route de l'ensemble :.

- Vérifier :
- Que la haute pression hydraulique est coupée.

- Que le vérin est bien désolidarisé-.de la structure
et qu'il peut faire toute sa course sans rencontrer
dtobstacles.

- Que le capteur n'est pas squs contrainte.
- Que le pont U jaugesest bien & zéro.

- Que les 2 potentiométres de commande du "Pouble Générateur
Position" sont bien fermés. -

-
- Qu'aucune sécurité extérieure n'est enclenchée (contacts
de séeurité, coup de poing).

~ Que le compteur de cycles n'est pas en fin de présélection.

- Basculer 1l!'interrupteur commandant le compteur suivant la
fréquence du ler générateur.

- Brancher un oscilloscope sur la sortie "Pont de mesure'".

—. Mettre la visualisation du courant servovalve en marche
(12 sup M).

— Basculer l'interrupteur I] sur "ETW

~ Eteindre les deux diodes éiectroluminescentes visualisant
le courant servovalve (=-courant nul dans celle-ci) avec
le bouton compte-tours du potentiometre de position.

~ Mettre I'inverseur I sur "SEu(sepvice)
- Quvrir progressivement le circuit hydraulique haute pression.

- 8i le vérin se met & vibrer, diminuer le gain asservissement
(P_) jusqu'ad cessation du phénomene.

5
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Vérifier la pleine course du vérin en agissant trés
lentement sur le potentiométre de position, puis
immobiliser la tige a mi-course.

Comprimer le capteur d'effort. Le vérin doit réagir
de facon & annuler cette contrainte. {Si le capteur
est sur la tige du vérin et que l'onpousse en bout
de celle-ci, elle doit rsntrer et inversement, si
1'on tire dessus, elle doit sortir). Si le cas inverse
se produit, basculer l'inverseur situé sur la carte
mére, au dos du coffret, et vérifier que le vérin
réagit de la.bonne maniere.

Accoupler le vérin a la structure en contrdlant son
déplacement par le potentiomdtre de position et lorsque
la tige est en position correcte, 1'immobiliser en
agissant sur le bouton coup de poing et en fermmant la
haute pression hydraulique.

Apres l'accouplement, basculer I% sur "ETY.

Eteindre les deux diodes de visualisation du courant
servovalve & l'aide du potentioméire de position.

Quvrir progressivement la haute pression hydraulique.

si le vérin vibre, diminuer le gain asseryissement a
1'aide du potentiométre (PS)'

En lisant sur lfoscilloscope branché en sortie de pont;
afficher l'effort statique désiré avec le potentiométre
de position.

Ouvrir d'% de tour le potentiométre de commande du
jer générateur (P13).

Augmenter treés progressivement le gain asservissement
(PS) jusqu'a la limite de 1tacerochage puis le diminuer
d'"1 a 1 de tour.

8 y
OQuvrir progressivement le potentiométre de commande du
ler générateur en contrdlant sur l'oscilloscope que l'on
ne dépasse pas le niveau maxi fixé.

Réajuster le nivean maxi, s’il y a lieu, avec le poten-

‘tiométre de gain P12 du ler générateur.

veodens
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Si le 28me générateur est utilisé, aprés avoir fermé
le potentiométre de commande du ler, ouvrir celui-du
2éme (P2 ) et contrdler les niveaux maxi puis les
ajuster g'il y a lieu avec le potentiométre de gain
P.. pour avoir les piveaux maxi 3 la pleine ouverture
22 . s . .
dfi°potentiometre de commande . Réouvrir la commande du
ler générateur.

Vérifier que l'on obtient bien le signal effort désiré
sur 1'oscilloscope et réajuster les galns gtil v a lieu.

Régler les sécurités sur le servosystéme.

a)} Encadrer les valeurs maxi positives et négatives de
1a tension de commande & l'aide des 2 potentiométres
nSECUY (P, et P,) en amenant les deux diodes témoins -

- \ t s -
DEM et DE3 juste & 1l'extinction.

b) Encadrer la réponse du systéme avec les potentiometres
P_ et P, en amenant les diodes témoins D et D a la
l%mite ée 1'allumage, puis s'écarter drx ge tour-de
potentiométre.

Mettre 1l!interrupteur I1 sur "SE" (service).

Vépifier le bon fonctionnement des séourités en agissant
sur 1l'une dtelles. Le montage doit revenir & sa position
repos.

Agir sur le bouton coup de poing.
Fermer les 2 potentiométres de commande des générateurs.

Basculer liinterrupteur I1 sur "ET".

Eteindre les diodes électroluminescentes du courant servo-
vatve en ramenant le potentiométre Position a zéro.

Supprimer l'arrét coup de poing.

Basculer ltinterrupteur I1 sur "SE".



Le montage est ainsi prét a fopctionner en endurance et
pour sa remise en route, il faut : . -

- Afficher la valeur moyenne de l'effort avec le poten—
tiométre Position.

-~ Quvrir progressivement, jusqu'a la butée, les deux
potentiométres de commande des générateurs. (P13 et

P23).

— Bien vérifier que 1l'interrupteur I1 est sur "SEY.

- Que le nombre de cycles & réaliser est bien présélectionné.




4. NOMENCLATURE

4.1. Carte pont de mesure i

-~

/w//,g

NBR REF. DESIGNATION VALEUR TOL. NOTES
1 R1 Résistance & couche 11 K= 1 % SFERNICE
métaliique. ’
Type RCMS 05 K3
1 R2 " Voir schémg 1 %
1 }'{3 i} ] 1 %
1 RY " 10 fn 1 %
2 RS, R6 " 301 1 1%
1 R7 i 68,1 Ko 1 %
2 R8, RY u 100 K. 1%
R10, R} 1 L 1 ML 1%
R4 -
2 | R12,R13 " 7,5 K 1%
1 C1 Condensateur. 100 pF +10 %
2 c2, €3 " 33 pF 10 %
1 P1 Potentiométre 10 tours. 1 KN |10 % SPECTROL.
Modele 43.
1 p2 Potentiométre 10 tours. 10 K. +10 %
2 cI1,cI2 | Circuit intégré. / / Type SFC 21014 de
SESCOSEM ou
LM 101 AH de Intersil
1 CI3 Régulateur. / / Type 723 M.
1 Bp Bouton-Poussoir. / / SECME Réf. : 07178012
1 It Tnverseur. Tékelec Airtronic,
+ - type 6101.
(::d(F)IQ\JV’ T,
1 Prise jaeger 6 broches. Jaeger Réf. : 536-606
1 Embase BNC. Radiall Réf. :R141-55
1 Connecteur Socapex Socapex Rér. :254-23-
23 contacts.




4.2. Carte Alimentation Comptage :

i3.

N3 A |

Embase femelle.
FEmbase Mile.

Fmbase femelle.

3 contacts
3 contacts

6 contactd

NBR REF. DESIGNATION VALEUR TOL NOTES
1 R1 Résistance & couche. 1,2 Kn. S %
1 R2 n 3,6 KL 5 %
1 R3 " b, 70 5 %
ped D Diode 1 N 4007.
1 C1 Condensateur electro- 220 uF 20 % 10 v
chimique. ' :
cz " 1000_uF 20 % 25V
1 T1 - Transistor 2 N 2222.
1 Compteur & présélection Hengstler modéle 422
avec RAZ électrique.
2 Inverseur miniature. Teckeler Airtronic
type 6101.
1 Alimentation double. 220V A== Laboratoire Francais
+15V0,54 d*Electronique
type CID 15 V.
1 Embase femelle. . 3 broches Jaeger REf. 536603
1 Connecteur mile. 23 contacts Socapex Réf. 25423 AM
1 Porte-fusibles.
4.3. Carte mére :
NBR REF. DESIGNATION VALEUR TOL NOTES
1 Inverseur miniature. Teckelec Airtronic
double. type 620t.
b Connecteur femelle. 23 contacts Socapex Réf. 25423 AF:

Jaeger Réf. 536-603.
n Réf. 536-003.
m Réf. 536-606.




4. 4. Carte "Double Générateur Position" :

o

double.

NBRE REF. DESIGNATION VALEUR TOL NOTES
6 CIi1 a Amplificateur opérationnel. Type TU41 M.
CI13
cI21 &
€I23
2 R1t,R21 | Résistance a couche 8,25 Ko 1% Sfernice Type RCM305K3
métallique. )
R12,R22 " 53,2 Kn 1 % "
Y R13,R23
R1T7,R27 v 10 Kn. 1% "
2 RM,RZL} n 511 K. 1% i
2 R15,R25 " 75 Kno 1% "
2 R16,R26 " 392 Ko 1% "
2 R18,R28 ® 82,5 Kn 1 % "
2 R19,R29 " 15 Kno 1% b
2 R110, . 22,1 Knl 1% "
. R210
2 P11,P21 Potentiométre 22 tours.” 10 Ka 10 % Spectrol type 43 F103
2 p12,P22 " 5 Koo | 10 % " type 43 P 53
-2 P13,P23 | Potentiométre 1 tour. 10 Ko 20 % Sfernice type P13.
k ct1,C12 Condensateur polycarbo- 1’pF 10 % Sfernice.
¢21,c22 | nate.
y Cc13,C1k4, " " 1DJpF . 10 % Sfernice.
c23,c2kh .
2 ¢b1,CD2 | Condensateur électro- 220 pF Siemens.
lytique. ho v-
1 PP Potentiométre bobiné 10 K- 5 % Sectrol Modéle 534.
10 tours.
1 Boutan compte-tours Digitool Modele 25
-5 + 15. ’
2 Embase BNC. Radiall Ri41554.
2 I11,%21 Inverseur miniature Teckelec Aintronic

type 6201.




4.5. Carte Servosystéme :

;/15/45 '

NBRE REF. DESIGNATION VALEUR TOL NOTES
TC1 A IC6] Double ampli opérationnel. Type pA TAT ICN.
18 R1,R2,R4, | Résistance 3 couche 100 K 1% Sfernice Type RCMS 05 K:
RS,R6,R12 | métallique.
a R15,
R27 & R33
1 R3 " 301 KA. 1% w
3 R7,R42, " 49,9 K 1% n
RA4L.
1Q R8 a R1t, w 10 Ko 1 % 1
R17 & R21
R36, RA49.
4 | R16,R26, L 1 Mn 1% "
R43,R45
1 R17 " 90,9 K 1% "
2 R22,R50 u 2 Kno 1% W
1 R23 n 301 1%
1 R34 " v 200 Ko 1%
3 R35,R38, u 1 Ko 1% n
R4O
1 R37 " 680 Ko 1% "
1 R39 " 180 ~— 1% "
1 RH1 w 20 - 1% &
1 R4G ", 1,5 Kno| 1.%
1 RUT " 24 K 1%
1 R4B " 68 Ko 1% "
1 R51 " 511 1%
9 D1 & D9 Dicde & usage général. Diodes type 1N 4007
DE1 & DE6 | Diode électro- Rouge
DE8 luminescente.
1 | DET L Verte
2 C1,C2 Condensateur film O,HT/uF 10 % Non polarisé.
plastique.
1 |c3 " Q0,1 MF 20 % "
) Pi.a P4 Potentiométre 22 tours. 10 Ko 10 % Spectrol type 43P103

T

Transistor NPN.

Type 2N 2222.




. I 16,
t R C/I 4
| 5//(4

J-;éRE REF . DESIGNATION VALEUR TOL . NQTES

1 T2 Transistor NPN. Type TIP 29.

1 T3 Transistor PNP. Type TIP 30.

1 RE1 Relai U inverseurs. 24 v L ySiemens Type V23030
A1027 A104.

1 RE2 X Relai reed 1 inverseur. 2 v xeelduc type D31
C5110.

1 RE3 Relali 1 inverseur. 24 v Siemens type V23027
AQ006 A101.

1 | rEsy | Relai reed 1 contact. 12 v wtelduc D31 A5110.

1 RES Relai 1 inverseur. 12 v ' Siemens type V23027
AQOO2 A107.

1 I Double inverseur miniature. . Teckelec Airtronic
type 6201.

1 i2 Inverseur miniature. Teckelec Airtronic
type 6101.

1 Embase BNC ' Radiall Ré&f. R141554.
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5. TIROILRS SUPPLEMENTAIRES

5.1. Tiroir Générateur Extérieur - Position :

I1 remplace le "Double Générateur - Positlon” lorsque
1ton désire commander le vérin par le générateur d’un
autre ensemble (cas de vérins dépendants sur une ménme
structure) ou par tout autre signal. Il dispose du
potentiométre de position permettant de donner une
valeur moyenne au signal, et d'un potentiometre de
commande .
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CHRONOGRAMME FONCTIONNEL

Commentaires

Directives d'assemblage

Déclaration des variables utilisées

Initialisation des ports A et B

RAZ: duport B

_Programme brincipal 5

ot
e

baﬂmw\(ﬂ

- Programme dinterruption

@ >[ Retour programme principal ‘

Oul

Interdiction d'interruption:
Allumage de DL8 sur RB1
Extinction de DL7Z surRB2

FUT

L

_Autorisation d'interruption
Allumage de DL7 sur RB2.
Extinction de DL8 sur RB1 -

Sk

/'E’f’/

|

Test de RAO (com ptage)

’I«

el 7
comfA=d, 0
S

‘ Appel tempo 0,2 i

1)
<>

A Ay
Confrmatlon de RBO?

* Activation du relais RE3 sur RB5 Gotds Wi
 Arrétvérinpar RB3 et RB4bitsa1 DRgsal s
Chgnotement voyant DLS "DEFAUT" sur RB7 Ak E4

| RBE=1 (incrément)

|
v

&/MWI\XZ‘?’ fL

’ Appel t’empo 0,2

| dewpo 0pb

(incrément)

J L’@M;(W

|
v

_,‘

et

NON

Test de RA? '(Fln de oyck) ,fmiL a

1 (49

>| Retour & DEBUT

—|Conﬂrmation de RA1?

‘ Appel terripo 0,2

I

l Appel tempo 02

I - Désactivation du relais RE3 sur RB5

© - Vérin libéré par RB3 et RB4 bits a 0 ¢ AR N
Arrét voyant DL9."DEFAUT" sur RB7 m

}< = dj/LCV“W

wiwd@c@{

4

Confrmatlon de RA2?|—~

_ Retour 3 DEBUT |

>’ Retour  DEBUT

|

LGW&M&W

Activation du relais RE3 sur RBS
Arrét vérin par RB3 et RB4 positionné a1 -
. 'Allumage de DL10 sur RA3 (fin de cycle)

AMopnd” enewn~ ,Aﬂ,(/l/.l/’ E4

A

v

Fin de programme

J.P. Fruchard Janvier 2007
Testing & Components



Inverseur servovalve

Servovalve Electrovalve ~ Coup de poing Alimentation 24Vce

Irisbus Iveco




Irisbus

GAIN

S=E1+E2+P

" Amplitiide

Frequence

L Externe A

Frequence
A

. Amplitude

Freguence

Externe B

Frequence
B

Interne A

Frequ. B

. interne B

Position

Capteur.

Irisbus

EFFORT
POSITION




