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1 — Présentation et situation du projet dans

1.1 -

son environnement
Contexte de realisation

o _ _ Etudiant 1,2 Etudiant 3,4 Etudiant 5,6 Etudiant 7,8
Constitution de I'équipe de projet : EC 1R EC 1R EC 1R EC 1R
Projet développé : Au lycée ou en centre de formation —En-entreprise Mixte
Type de client ou donneur d’ordre | Entreprise ou organisme commanditaire : Oui ——Non
(commanditaire) : NOM T BSAV oottt emmem sttt

Adresse :2 chemin du Génie ZI du génie 69200 VENISSIEUX.........ccccvveviveeriveerivearenennns
Contact : Mr Benbeka Kamel Tél. : 0472894299 Cielitinfo@bsav.fr...........
Origine du projet :

idée : Lycée Entreprise
Cabhier des charges : Lycée Entreprise
Suivi du projet : Lycée —Entreprise

Si le projet est développé
en partenariat avec une entreprise

NOM € PENIIEPIISE & ettt ettt et ettt e e e e e e e e e e e e e e s e aaasbbeseeeeeeeeeeeas
AAresSe de 'ENITEPIISE & coooiiii it eereee e e e e e e e e e e e e s s e s e e e e e raaaaaaaeeeas
Adresse site : NEPIIWWWL e r e e e e aaeeas

TEL 1 e COUIMIBL I oo
Contact (tuteur / maitre d'apprentiSSAGE) @ . rrrrrreiiiiiiiieieaae e e e e

1.2 — Situation du projet dans son contexte

Domaine d’activité du systéeme support d'étude : télécommunications, téléphonie et réseaux télépjuesi;
informatique, réseaux et infrastructures ; X
multimédia, son et image, radio et télédiffusion ;
mobilité et systémes embarqués ; X

électronique et informatique médicale ;
mesure, instrumentation et micro-systémes ;
automatique et robotique.




1.3 — Présentation du projet — Expression du
besoin

(Présentation succincte / synoptique de I'architect limite de I'étude /attente du point de vuectient).
Les besoins peuvent étre exprimés a l'aide deatiages des cas d'utilisations.

Présentation succinte :

La sociéeté BSAV située a Vénissieux assure la memsglace et la maintenance d'Alimentations Samsrlrition
(ASI) dédiées a des systéemes informatiques. Ebes somposées d'un redresseur, d'un élévateurndene
d'un onduleur et d'un stockage d'énergie sur lbattérfaut controler regulierement le vieillissemede la
batterie pour que sa réserve reste importante.

La société BSAV contrdle les « ASI » de ses téid¢aus les 6 mois.

Expression du besoin:

L'appareil a réaliser doit relever le courant @elasion d'une batterie en décharge sur un onduleur

La finalité est de tracer 2 courbes graphiques tyef(I=f(t) pour les comparer a celles d'originel’en déduire
si la batterie est toujours utilisable.

Données techniques :

. Plage de tension : -400 a 400V.
. Plage de courant : -150 a 150 A.
. Plage de mesure : 30 minutes minimum.

. Périodes d’échantillonnage :  1s a 4min ( avec édlmamage plus fréquent en début de charge

. Coffret équipé de deux voies d’entrées :

. \Voie 1 : mesure de la tension continue a I'aid@ g@intes de touche sur douille de sécurité.

. \Voie 2 : Pince de courant sur connexion BNC (i¢ak 10mV/A et 200mV/A).

. Le boitier est équipé de Leds indiquant la présehwceourant ou de la tension pour chaque voieuet q
servent aussi a d'autres usages. (Voir mode d'ejnplo

. Alimentation du module par accumulateurs NiMh LR6.



2 — Spécifications
2.1 — Diagrammes SYSML
Diagramme d’exigence

req [Modgle] Enregistreur BSAY [ E} Demandes u

sreguirements
Contrile batterie

id="1"

Text="0n souhaite pouvair
contraler dans le temps
I'état de hatteries au plomb"

-

Text="Le systérme doit étre
autonome durant les
mesures (pas de PC relié)

= E"\
\ \ areuiremerts
arequirements srequirements gm:giﬁiéﬁoﬂedﬁ
Controle tension Controle courant temps
Id="2" Id="a ="
Text="0n souhaite pouvair Text="0n souhaite pouvoir Text="0n souhaite pouvair
connaitre la tension aux connaitre le courant de la visualer les courbes U=f{f)
hornes de |a hatterie.” hatterie” et I=fit) sur un PC"
T - T
wieriveRedts i
| |
«refings i srefines
" | |
) zperformanceRequirements )
I Limte de courant \
i |d = "T" L}
«per_forrnanceRequirEfment» Text= "Courart=+L1504 «r_equiremerrt»
Limites de tension oo Dialogue PC
ld="§" FredetiveRiodts I ="&"
Text="Tension =+400% Text="Communication avec
nley edesignConstraints PC en USE ou Bluetooth”
Pince
Text="mMesure de | avec
pince ampéremeéterigue de
sdesignConstraint: calibres 10myra et 1 00mia" «performanceRequirement:
Autonomie de foncti nt Echantillonnage
ld="8 sdezignConstraints ld="12

Text="La période
d'echantillonnage doit étre
comprise entre 15 et 4mn”

Alimentation

Text="Le systéme doit &tre

«physicalRequirements
Dimension

Id="10"

Text="Le systéme doit
tenir dans un boitier {
dimension petite ¥

: P i
autonome en energie —
zperformanceReguirement: y
Durée de mesure zperformanceRequirement:s
d="11" Période de début de
iy mesure
Text="La duree de mesure ==
doit &tre au moins de 30 =13
minutes" Text="La periode
d'échantillonnage doit étre

courte en début de mesure"




Diagramme de contexte

bdd [MocEle] Enregistreur BSAY [ @ Contexte ,]J

Onduleur

Utilisateur

soystems |
Enregistreur i

PC

Diagramme des cas d’uti

uc [Modéle] Enregistreur BSAY [ @ Cas d'utiisstion U

Le systéme

Isation



Diagramme de sequence

sd [Interaction] Lkilization 1 mesure avec ou sans PC[ @ Liilisation 1 mesure avec ou sans PC u

Utilisateur | | BF ON | |BP Start/Stop | |'Il'nietllensinn [ |'l.l'nie courant | | oT |

|
I
2 mize sous tensic:m de lappareil

)
: 10 Appui court

3 Auto maintien

]

| |
4: Allumage et extinction de led werte

11

[Si paramettage]

|
|
i
|
|
]
|
I
(o= T Tl e TR T i S e = = T i
: ' | | |
5 donnexmn e la batterie <l | |
i I | |
L & wllumage de led rougg -|_| | |
i . ‘T T | |
7. Connexian pinu:qI ampéremétricue : :
| |
| I
| |
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| | | | I |
11: e appui court : : | : i
| 12 lancement mesures | | |
I T T I
I I I I
| | i |
Ll | | | |
) I | I I
¢ % % % ¢ % |
log) | | | | | | |
[Pas d'appli long sur BP Start/Stap OU Fin des mesures] ! : i !
W F o el - |
a | | | | | |
[Sppui court BP StartiSton (2] I ! ; | !
i | | | | | |
: : : 1$: Fin des mesures : : :
] ] ] ] ]
| | | | |
[ | | | |
] | | | |
] I I I I
- —_- - - = 4 - - —- — - - - - — = = = — — 4 - — — - |
L [Ele] | | | 14 Mesures |
1 ',r ! I 16 Clignotemertlled verte au rythme des mesures ! |
- J":T e e ezl getrpt Rt L R e T e Sy T A e e - d e e I
| | | |
| | | |
I | I I
] ] ] ]
L | | | |
T T T T - |
: : 17: Finjde clignotement led ve'rte : : :
- - - - 33— - - — - — — - - - — — 17 — — /1 |
| | | | |
& & A 4 &
oo g o & 7 ¥ % i
| | | | | |
[TRUE] i | | | | | |
) I | | I I ]
] ] ] ] ] | ]
| | | | | | |
| | | | | | |
alt 1 | | | | |
i | | | | | |
[ long sur BF Start/Stopt] | 18 Mizelhors tension de appéarei | |
) I t + I
I I I I I
| | | i |
| | | | |
) I | I I
] ] ] I ]
SO | O N PP Y s e P s e e s o e el e B e e s e e e [

| | | | |
[BlSLJi] | | | | |
! ! 19 Demanmde o'envoi des mesures | |
| | | | 20: Envol des mesures :

| | | |

I I I I

I I I I

| | | |

I I I I

| | | |

| | | |




Diagramme de bloc

bdd [Modéle] Enregistreur BSaY [ @ FP du systéme U

zzystems
Enregistreur
A zhlocks
|_‘\ Commande et signalisation
FP1 #’ 1 |—'- 2
E2 | - ] parties
zhlocks | | Leds : Leds
Interfacer tension et courant N Start/Stop | StartiStop
fanis —E1 | Commandes pour affichage E L CycleitrrétMarche
Abaigzer U Abaisser U _— FFT | =4
“aleur absolue de U Yaleur sheolue de L |
Amplifier U et lécaler : Amplifier U et décaler whlocks Eii
Ahaizzer || Abaizser | Fonctions logicielles T
Waleur shaolue de | Waleur shsolus de | e |_\| | ™ shlocks
Amplifier | et décaler ; Amplifier | et décaler —| Trattement ; Tratement [E& | [ESetEE - Interfacer USB
|
u |'_:| —] Un paries
i |I| ’:A_ ! Interface TTLAJSE : Interface TTLAISE
= ] =P L Eﬂ
== ~ b =
B J —L Commandes pour affichage Ty BB UsE
= D =] R
FP2 shlocks § T [
Memoire et horloge temps reel i_| U =]
= | HLN I ’
parties L — CyclessrrétMarche
Memaire : Mémoire !E 2 | P D 2l — hilock:
Hotloge temps réel: Horloge temps réel & | | ™ £ 2
a8 | i Interfacer Bluetooth
[ec . 2c [ T I~ - partes FRs
| | !_:\ ] Interface TTLEIustooth ; Interface TTLEustooth
|E3 N
FeE g L | Tension Mitdh ET| & T
£l 4
whlocks |:| [_3 EF'BIUETDDTh
Eharger Le Nifih Contrdle Chargeur —| D R
parties Y
Superviseur de charge | Supervizeur de charge . .
Irterface puissance : Interface puissance Meaintien sous terision '_|
i «+| Tension Nitdh
Contréle Chargeur |:| |—|_7
Miize sous tensiona
FP& shlcks : .
Alimenter enregistreur E
parties L - i ]
O O E .

Autoalimentation | Autoalimentation : .
2 [jrvhse sous tension

Mairtien sous tensionEI
Tenszion Mikdh ||E|

gron [ |

2.2 — Contraintes de réalisation

Contraintes financieres (budget alloué) :
Aucune ( dans la limite du budget du projet )

Contraintes de développement (matériel et/ou logiel imposé / technologies utilisées) :
logiciel de CAO : PROTEUS 8.2
logiciel de programmation : PCWHD CCS

logiciel de bureautique : OpenOffice pour faciliégécréation d'un unique dossier et de tableaux de
mesures et courbes.

potentiométre numérique 12C DS1803

Mémoire 12C 24LC256 ( 12C)

RTC DS1307 ou PCF8583 ( 12C)
PIC18F2550 (USB)

PIC16F876

driver USB/UART FT232BL de la marque FTDI.
Module Bluetooth Module Bluetooth F2ZMO3GLA.
Optocoupleur CNY17-2.

Régulateur positif 3,3V LM1086

Inverseur a découpage ICL 7660 ou MAX660
Alimentation STEPUP MAX608

Contrbleur de charge de batterie NiMh BQ2002F



Contraintes qualité (conformité, délais, ...) :
Délais ; Celles de 'examen

L'enregistreur doit tenir dans un boitier de peté#ie
L'enregistreur doit étre autonome en alimentation

Contraintes de fiabilité, sécurité :
Le chargeur de batterie NIMH ne doit en aucun éside ce dernier.
Tolérance sur les mesures: 1%
Le module Bluetooth doit étre conforme a la régletagon sur les radiocommunications.
Fiches isolées pour connexion batterie ( hautedert®ntinue ).

2.3 — Ressources mises a disposition des
étudiants (logiciels / matériels / documents)

Logiciels :

Suite bureautique : Openoffice

CAO : Proteus 8.2

Programmation C : PCWHD CCS

Programmation Web : WAMP, LAMP, Nvu (Komposer)

Matériel :

Oscilloscope, analyseur logique, alimentation déedatoire, programmateur PICKIT2.

Documents constructeurs :
Site Web des constructeurs : www.alldatasheet.com



3 — Reépartition des fonctions ou cas

d’utilisation par etudiant

3.1 — Reépartition des fonctions

Numéro de 'étudiant Nom Prénom
E3 KABENGERA Gasél
ES KOUADIO Erwan
El LE Jérémie
E4 LY Kévin
E2 MICHARD Alexandre
E7 SALA Anthony
E8 SOUDES Rodny-yann
E6 TAGUIA Adem

Fonctions a développer et taches a effectuer

Etudiant 1 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP1

Etudiant 2 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP2 et FP3

Etudiant 3 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP6

Etudiant 4 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP8

Etudiant 5 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP4

Etudiant 6 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP4

Etudiant 7 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP5

Etudiant 8 |Liste des fonctions assurées par I'étudiant
EC FP7




3.2 — Etudiant 1

ibd [Block] Interfacer tension et courant [ @j FS1 u

; ; b3 L
Tenzion Batterie 5 z u: z u |:, Llbsis:
u E i
= ‘ ‘
b i — ~ . Up =y
n2 = -Amplifier U et décaler : Amplifier U et décaler | p9 ==
= 41
Lo 2
I - B
| — -!
D 3 = Ul b7
[ _rlaleur absolue de U : Valeur absolue de U!__I
Lo ’T
g | p4 | Abaisseri:Abaisser| | b L
T lhiz =

Valeur absolue de I : Valeur absolue de | |
B B P
|

Convertit des tensions et des courants en deotensompatibles pour le CAN du PIC ( 0V-3,3V)

Entrées:

L'entrée tension va de -500 a +500V. Pour étrel'swoir les £400V.
L'entrée courant va de -150 a +150A pour étre ‘awod les +100A.
Grace a une pince amperemetrique, c'est une tepsiorant aller de -15 a +15V qu'il faut

prendre en considération.

Des corrections de mesure peuvent étre effectumdsgiciel ( 0A, OV et Echelles ).
Entrées: Signaux de commande et valeurs SPI destfmmeétres de gain d’échelle.
Sorties : Mesures de UBAT et IBAT adaptées powrociontroleur.

Proposition technologique : potentiométre numérigeeé 414X.

PIC 18F2550
AOP TLO84



3.3 - Etudiant 2

ibd [Block] Mémaire et horlage temps réel[ fgj Fs2 U

Meémoire : Mémoire

H

[l

[2C e

Horloge temps réel : Horloge temps réel

TFﬂ 12

La mémoire stocke les mesures de facon permanente.

Entrées: Signaux de commande + mesures a mémoriser

Sorties : Mesures mémorisées

Proposition technologique : Mémoire EEPROM 12C 22E6
L'horloge temps réel gere la date et I'heure.

Entrées: Signaux de commande +

Sorties : Date + Heure

Proposition technologique : RTC DS1307 ou PCF8583

Organisation en mémoire EEPROM Externe :
Auparavant il y a une entéte de 10 octets poura&ibrnles caractéristiques de l'enregistrement.
» ler octet =N° du fichier de la mesure de 0 a 255.
» 2éme et 3eme octets Nombre de mesures de 0 a 65535; U et | font ursume
* 4éme octet temps entre 2 mesures de 0 a 255 s.
» 5éme octet =Calibre amperemétrique choisi de 0 a 255 mV/A.
e 6eme a 10éme octetsréserve pour extensions futures.

Ensuite la tension et le courant sont codés sinitéGuivant le principe :

e Tension =-500 a 500V avec les codes -500 a 500. (possibiite327680 a +32767 en signed int16).
» Courant = -150 & +150A avec les codes -150 a +150 (pogsilié -32768 a 32767 en signed int16).

Les informations sont stockées les unes a la dageautres, §J 1o, Uy, 11, Uy, 1o, ... U, I ..... Uin, lfin.



Organisation en mémoire EEPROM Interne :

* Adresse 10=Année.

» Adresse 11=Temps d'échantillonnage sélectionné.

» Adresse 12=Calibre de pince amperemetrique choisi.
» Adresse 13=Numéro de fichier choisi.

» Adresse 14=Coefficient d'étalonnage d'intensité choisi.



3.4 — Etudiant 3

ibd [Block] Charger accumulateur Mikdh [ @'. FS6 U

Interface puissanc; : Interface puissance |

pl = & s
= il
|| Tenzion Mikdh
COb
I Superviseur de charge : Superviseur de charge
| E_ F:Q

——Cantréile Chargeur

—_—

[l

Le chargeur gére la capacité en énergie de 3 étérh@dh en série ( 3*1,2V = 3,6V ).
Les éléements NiMh fournissent I'énergie électrigd@appareil.
Courant de charge = 1/10e de la capacité nominale.
Courant d'entretien = 10mA.
Un montage a composants discrets est favorisélidation de composant spécialisé ( BQ2002F ) egisa-
geable .
Détection de tension maximate 4,2V
Entrées: Alimentation continue 12V

Sorties :
Proposition technologique : BQ2002F.
Début J Début
‘Alimentation( Chargeur()

Oui
Sortie <= Tension des batteries en mV ~ Estce que latension des NiMh <3,3V-2 v

Levée du drapea
[

c

¢ Non Mise en charge

Fin Qui
¢ Est-ce que la tension des NiMh <4,2V 2~

Arrét de la charge Non

Baisse du drapea

c

Fin



3.5 - Etudiant 4

ibd [Elock] Alimenter enregistreur [ ;@i F=5 U

Mize sous tension

| Tension Nih — ON:OH i =
"] I_IJ s P2

] N et ‘

. =

|*L | _

In.utuallmerrta‘tmn nutuallmentatmnl

1) _| L

L Maintien sous tension
I

Le bouton poussoir « ON » met l'appareil sousiten
Un auto-maintien du bouton poussoir « ON » dscafé électroniguement.
Un appui long ( >4secondes ) sur START/STOP colgienentation.
A partir de la batterie Vbat :
création une alimentation symétrique +5V/-5V
création d'une tension de 3,3V pour le bluetootoelr la référence positive du convertisseur
analogique / numérique
Entrées: Alimentation continue batterie Vbat
bouton poussoir « ON » et START / STOP
Sorties : Tensions +5V, -5V, 3,3V
Proposition technologique : LM1086 ( +3,3V)
élévateur a découpage MAX608
Inverseur a pompe de charge ICL7660 ou MAXERA



‘ Début |
Bouton_long() |

Est-ce que Bouton() dit que : Oui
Start/Stopest appuyé ?
¢ “Non
Afficher Temps
Temps <= 0 Incrémenter Temps
v |
' Non

Est-ce que Temps = 3 & 4 secondes 2=

¢Oui

Afficher « Arrét »

Allumer seulement la Led roug
Attendre 1 seconde
Eteindre la Led Rouge
Mettre le microcontrdleur en veille




3.6 — Etudiant 5

ibd [Block] Interfacer USEB] r@‘ F=4 U

............. ——
Ipt.erfm:e TTL.l'I.ISB Interface TTLUSB | T
g ot 17
B N I
B ‘ ~_-_|—
=B 1
—|<*I

Par un cordon type A, un ordinateur peut étre pliépermettra de récupérer les mesures, d'étalonne
I'appareil, de régler les parametres : date, frécgie'échantillonnage, etc...

Une interface logicielle sera réalisée par E5 (Via ) et E6 ( Processing )

Cette fonction est réalisée par deux €éléves denfdifferentes.

ES
Utilisation d’'un PIC USB
Entrées:
Sorties :
Proposition technologique : PIC18F2550

Labview



3.7 — Etudiant 6

ibd [Block] Interfacer USEB] r@‘ F=4 U

Interface TTLUUSB : Interface TTLAUSB | ]
% |___ |....Ij_| B
e L
B | -5
Use |
S

Par un cordon type A, un ordinateur peut étre pliépermettra de récupérer les mesures, d'étalonne
I'appareil, de régler les parametres : date, fnécgie'échantillonnage, etc...
Une interface logicielle sera réalisée par E5 (Via ) et E6 ( Processing )
Cette fonction est réalisée par deux €éléves denfdifferentes.
E6
Utilisation d’'un PIC nonUSB avec driver USB/UARTIisblement galvanique
Proposition technologique : PIC16F876
driver USB/UART FT232BL de la marque FTDI.
CNY17-2.
Processing



LTk Bk sl —|

3.8 — Etudiant 7

ibd [Block] Interfacer Bluetoath | 'r@‘. FS5 u

Interface TTL/Bluetooth : Imterface TTL/Bluetooth ] 5
5 Rx

Lo

Bljetooth

Un ordinateur équipé Bluetooth peut récupérer lesures, étalonner l'appareil, régler les paramdates
fréequence d'échantillonnage, etc......

Entrées:

Sorties :

Proposition technologique : F2MO3GLA.
Le multiplexage sur I'entrée Rx du PIC en proveeahcBluetooth et de 'USB sera effectué par wudiET
(7408).



3.9 — Etudiant 8

[
ibd [Block] FH\%DHS logicielles [ [ F57 ]J

=4 . - Traitement : Traitement |
—p|
g e B a

o Contréle Chargeur =

B i E= | | pd Miize sous tension
T [==]
= Gerrretanchs B3 P Mairtien sous tension
! S = ]
2 Commandes pour affichage
| p |
i B
L pl
|T.,i 1 |2 CEI
H B E
Tensiontuth P10 £ | 2
5] Ei | =P I:EI
I-. I_

Le microcontr6leur employé est un PIC16F876 assbcié FT232BL de la marque FTDI ou un PIC 18F2550
L'étudiant a la charge de I'écriture du programmegektion de l'enregistreur.

Il a la charge de réunir les différents schémaprdjet afin d’avoir le schéma complet du projetveie du
routage.

Mode d'emploi :

1) Alimenter la carte en appuyant sur le boutomsgoir « ON ».
2) La Led verte s'allume et s'éteint pour vérifierdépart.
3) (a faire la premiéere fois) Réglages en liaiBtuetooth ou USB :
Choisir le calibre du courant (le méme que ceduladpince).
Choisir la fréquence d’échantillonnage.
Choisir le numéro du fichier.
Eventuellement :
Etalonner l'intensité.
Etalonner la tension.
Régler I'horloge date et heure.
Brancher la prise de tension sur I'appareil puides batteries.
La Led Rouge s'allume.
4 ) Brancher la pince amperemétrique sur l'appptad sur les batteries.La Led Jaune s'allume.
5) Appuyer sur le bouton poussoir gris « START® » pour I'enregistrement des courbes de déeharg
A partir de ce moment I'appareil mesure les terssanntensités et les enregistre.
La Led verte clignote a a vitesse des échantillgasa
6 ) A la fin des mesures, appuyer sur le bouton pouss@TART/STOP ». Si la mémoire est pleine l'apippade comporte
comme si on appuyait sur ce bouton pour arrétenksures.



7 ) Déconnecter les prises de tension et de courant
8) En liaison Bluetooth ou USB :
Sur l'ordinateur lancer I'application « SeriattfMonitor » ou « Hyperterminal » et récupérer
les données dans un fichier.
PUIS
Lancer l'application « OpenOffice.org Calc »<oWMicrosoft Excel », récupérer le fichier et
construire le graphique de décharge.

On peut a tout moment éteindre 'appareil en maartle bouton poussoir start/stop appuyé pendastde 4 secondes. Une
impulsion de la Led rouge marque l'arrét.

ConfigurationUSB

Par liaison Bluetooth ou USB on peut observer bagib:
A la mise sous tension on a:

Date : 07/10/08 16:27:47

Echantillonnage: 1s

Calibre Pince: 100mV/A

Numero de fichier: 1

Pente_U: 1

Offset U: 0

Pente_I: 1

Offset I: 0

Quand on branche l'appareil on voit les valeurs @ | :
U=29 =99

Si on appuie sur ? on a l'aide des commandes :

M Envoie les mesures compatible Excel

| Etalonne l'intensité

U Etalonne la tension

R Remet toutes les mesures en mémoire a 0

C Calibre la pince amperemétrique. (20mV ou 100mV)
E Demande le temps d'échantillonnage

F Demande un numéro de fichier

H Met I'horloge a jour

D Affiche I'horloge

B Tension NiMh

A => Arrét appareil de mesure

Z Initialisation sans perte des données

On voit que : Z redémarre un cycle et A arréténfiahtation.

Organisation en mémoire EEPROM Externe :
Auparavant il y a une entéte de 10 octets poura&ibrnles caractéristiques de l'enregistrement.

» ler octet =N° du fichier de la mesure de 0 & 255.

» 2éme et 3eme octets Nombre de mesures de 0 a 65535; U et | font ursumme
* 4éme octet temps entre 2 mesures de 0 a 255 s.

» 5éme octet =Calibre ampéeremetrique choisi de 0 a 255 mV/A.

» 6éme a 10eéme octets réserve pour extensions futures.

Ensuite la tension et le courant sont codés stitsGuivant le principe :

e Tension =-500 a 500V avec les codes -500 a 500. (possibiite327680 a +32767 en signed int16).
e Courant = -150 a +150A avec les codes -150 a +150 (podsilié -32768 a 32767 en signed int16).

Les informations sont stockées les unes a la dageautres, §J 1o, Uy, 11, Us, |y, ... U, Iy ..... Uin, lfin.
Organisation en mémoire EEPROM Interne :

* Adresse 10=Année.

e Adresse 11=Temps d'échantillonnage sélectionné.

e Adresse 12=Calibre de pince ampéremeétrique choisi.
» Adresse 13=Numéro de fichier choisi.

» Adresse 14=Coefficient d'étalonnage d'intensité choisi.



4 — Exploitation Pedagogique —
Compeétences terminales evaluées :

El E2| E3| E4| E5 E§ ET E8
Electronique et Communications
EC EC| EC| EC| EC{ EQ ECQ EC
C2: Organiser
c2.1 Maintenir les informations
cz2.2 Formaliser I'expression du besoin
X X X X X X X
c2.3 Organiser et/ou respecter la planificatiomdiuojet
X X X X X X X
Cc24 Assumer le rle total ou partiel de chef
C2.5 Travailler en équipe
X X X X X X X
C3: Concevoir
C3.1 Analyser un cahier des charges
X X X X X X X
C3.3 Définir I'architecture globale d'un prototypea d'un
systéme X X X X X X X
C3.5 Contribuer a la définition des éléments dettecau
regard des contraintes du cahier des charges X X X X X X X
C3.6 Recenser les solutions existantes répondacalaar des
charges X X X X X X X
C3.8 Elaborer le dossier de définition de 13
solution techniquement X X X X X X X
C3.9 Valider une fonction du systéme a pa
d’'une maquette réelle X X X X X X X
C3.10 Réaliser la conception détaillée d'un
module matériel et/ou logicielle X X X X X X X
C4. Realiser
C4.1 Cabler et/ou intégrer un matériel
X X X X X X X
Cc4.2 Adapter et/ou configurer un matériel
X X X X X X X
C4.3 Adapter et/ou configurer une structurginstaller et
logicielle configurer une
chaine de X X X X X X X
développemertt
C4.4 Fabriquer un sous ensemble Développer un
module logi- X X X X X X X
ciel
C4.5 Tester et valider un module logiciel ef Tester et vali-
matériel der un module] X X X X X X X
logiciel
C4.6 Produire les documents de fabricationintégrer un
d’'un sous ensemble module logi- X X X X X X X
ciel
ca.7 Documenter une réalisation matérielle / |agjei
X X X X X X X




5 — Planification

Début du projet

Revue 1

Revue 2

Revue 3
Remise du rapport 2 Juin 2016 a 12H
Soutenance finale 13 au 17 Juin 2016

6 — Condition d’évaluation pour I'épreuve
E6G-2
6.1 — Disponibilité des équipements

L'équipement sera-t-il disponible le jour de I'éation ? Oui Nen

6.2 — Atteintes des objectifs du point de vue
client

Que devra-t-on observer a la fin du projet qui tigmera de 'atteinte des objectifs fixés, du palatvue du client :
Autonomie de I'appareil ( Charge des batteries ).

Mesures et mémorisation des valeurs de U et I.

Calibration des mesures.

Transfert USB vers PC

Transfert Bluetooth vers PC

Affichage des résultats des mesures dans une éexdrminal ».

IHM LABVIEW et PROCESSING

6.3 — Avenants :

Date des avenantS : . NombemhgesS : .



7 — Observation de la commission de
Validation

Ce document initial : comprend X pages et les documents annexes suivants
(A remplir par la commission de a été utilisé par la Commission Académique de valadion qui s’est réunie a
validation qui valide le sujet de projet) le / / 20
Contenu du projet : Défini Insuffisamment défini  Non défini
Probleme a résoudre : Cohérent techniquement inBeirt A un niveau BTS SN
Cgmplexﬂe technique : _ Suffisante Insuffisante Exagérée
(liée au support ou au moyen utilisés)
Cohérence pédagogique : Le projet permet I'évaluation de toutes les compése terminales
(relative aux objectifs de I'épreuve) Chaqgue candidat peut étre évalué sur chacune dgsétences
Planification des taches demandées aux Projet ...
étudiants, délais prévus, :.. Défini et raisonnable Insuffisamment défini Nabfini
Les revues de projet sont-elles prévugates, .
L . Oui Non
modalités, évaluation)
Cpnfp_rmlte pfs;l[’ rapport. au référentiel et a la Oui Non
définition de I'épreuve :

(@] 11T V7= 110 2 1R

7.1 — Avis formulé par la commission de
validation :

Sujet accepté Sujet a revoir ; Conformité au Référentiel de Certification / Conxité
en 'état Définition et planification des taches
Critéres d’évaluation
AULTES & e

Sujet rejeté
7 o) 11 e LS F= T od 0] 2 010 0 £33 (o T

7.2 — Nom des membres de la commission d«
validation acadéemique :

Nom Etablissement Académie Signature

7.3 — Visa de l'autorité

Nota :



academique :

(nom, qualité, Académie, signature)

Ce document est contractuel pour la sous-épreuv2 E6
(Projet Technique) et sera joint au « Dossier Teghe »
de I'étudiant.

En cas de modification du cahier des charges, @mant
sera élaboré et joint au dossier du candidat pour
présentation au jury, en méme temps que le camstiyi.



